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【报告摘要】
智能座舱人机交互与共驾为当前智能汽车行业的关键发展方向。课题组围绕

先进智能算法在人机协同驾驶的应用展开，提出了一系列创新驾驶员/人机交互
状态识别、预测和人机共驾方法，以提升系统的安全性、协调性和鲁棒性。驾驶
员的接管能力具有高度时变性和个体差异性，接管失效可引发人机冲突或车辆失
稳。基于接管绩效的柔性接管策略能有效降低人机冲突。针对人机协同驾驶中的
潜在风险与人因问题，本组研究了驾驶员感知风险、接管绩效预测与信任定量建
模方法，通过基于嵌入交叉注意力机制的混合专家模型网络架构识别驾驶员的分
心、疲劳、和情绪等关键状态，并结合实时信任评估优化人机共驾策略，提出基
于非零和微分博弈的信任型人机协同控制方法，并通过自适应动态规划的自触发
控制策略提高系统计算效率与响应速度，优化人机协同驾驶体验。研究成果可为
智能汽车人机共驾的安全高效运行提供有力的理论支持。
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